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Instrukcja instalacji



Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa

UWAGA: Ninigjsza instrukcja zostata opracowana na podstawie najnowszych specyfikacji i informacji o
produkcie dostepnych w momencie publikacji. Zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian w razie
potrzeby. Wszelkie zmiany w naszych produktach moga powodowac¢ niewielkie réznice miedzy ilustracjami a
objasnieniami w niniejszej instrukcji. Najnowsza/aktualna wersja niniejszej instrukcji jest dostepna na naszej
stronie internetowe;.

Jesli potrzebujesz wersji elektronicznej lub przettumaczonej instrukgji, zeskanuj kod QR lub wprowadz adres
URL (https://www.mobilityinmotion.com/Autochair-Installer-Manuals) i wybierz odpowiednig instrukcje.

Francgais - Veuillez scanner le QR Code ou entrer 'URL de la

version Frangaise du manuel d'utilisation autochioll
Deutsch -  Bitte scannen Sie den QR-Code oder geben Sie

die URL fiir die deutsche Version des

Benutzerhandbuchs ein
Espafiol - Escanee el cédigo QR o introduzca la URL de la

version en Espafiol del manual del usuario
Italiano - Scansiona il codice QR o inserisci 'URL per la

versione Italiana del manuale utente

Polski - Zeskanuj kod QR lub wprowadz adres URL Polskiej
wersji instrukcji obstugi

Cestina - Naskenujte prosim QR kod nebo zadejte URL pro
Ceskou verzi uZivatelské prirucky

Nederlands - Scan de QR-code of voer de URL in voor de
Nederlandse versie van de gebruikershandleiding

yarn- DMP XN 71T N-QR K AT RN 2M2N AINN Y2 NN
nya7n wh T Ynwnny

OSTRZEZENIE! Smart Lifter jest przeznaczony do montazu wytgcznie przez
Akredytowanego Dealera Autochair lub instalatora Autochair. Przed
instalacjg nalezy przeczytac i w petni zrozumie¢ instrukcje obstugi.

>

Ponizsze symbole stuzg do oznaczania ostrzezen i waznych szczeg6tdw w niniejszej instrukcji.
Prosimy o zapoznanie si¢ z nimi i upewnienie si¢ o uSwiadomieniu sobie ich znaczenia.

OSTRZEZENIE! Symbole te oznaczaja potencjalnie niebezpieczng sytuacje.
Nieprzestrzeganie okreslonych procedur moze spowodowaé
obrazenia ciata lub uszkodzenie urzadzenia.

OBOWIAZKOWE! Wskazane dziatania muszg zostaé wykonane zgodnie ze
specyfikacja. Niewykonanie okreslonych czynnosci moze
spowodowaé obrazenia ciata lub uszkodzenie urzadzenia.

ZABRONIONE! Nie nalezy wykonywaé wskazanych czynnosci. Nie nalezy
ich wykonywaé w zadnym momencie i w zadnych
okolicznosciach. Wykonywanie niedozwolonych czynnosci
moze spowodowaé obrazenia ciata lub uszkodzenie urzadzenia.
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1) Informacje techniczne

Wysiegnik staty

Sterowanie 2-kierunkowe

llustrowane czesci BoM
Nr | Opis llos¢
po-
zycji
1 Staty / sktadany wciggnik 1
L-M
2 2-kierunkowa skrzynka 1
sterownicza
3 Wspornik skrzynki sterow- 1
niczej
4 2-kierunkowy pilot 1
Sterowanie 4-kierunkowe
llustrowane czesci BoM
Nr | Opis llosé
po-
zycji
1 Staty / sktadany wciggnik 1
L-M
2 Sworzen radetkowany 2
3 Wspornik serwomotoru 1
wktadania/wyciggania
4 Serwomotor wktadania/ 1
wyciggania
5 4-kierunkowa skrzynka 1
sterownicza
6 Wspornik skrzynki sterow- 1
niczej
7 4-kierunkowy pilot 1
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2) Umiejscowienie wciggnika

Strona montazowa

W zaleznosci od pojazdu, Smart Lifter mozna umieéci¢ po prawej lub lewej stronie.

Potozenie po prawej stronie

Instalacja wg metody montazu

Metoda montazu bedzie sie rézni¢ w zaleznoéci od pojazdu. Bedzie to albo rama w ksztatcie litery A albo uniwersalny
stupek. Patrz przyktady ponizej. Rama w ksztatcie litery A posiada zestaw instrukcji montazu, ktére nalezy

przestrzegac.

Rama w ksztatcie litery A

Uniwersalny stupek

Smart Lifter — Seria L-M www.autochair.co.uk



3) Wspornik skrzynki sterowniczej

Skrzynke sterowniczg mozna zamontowac zaréwno na ramie w ksztatcie litery A, jak i wewnatrz pojazdu. Nalezy
pamietac, ze w przypadku uniwersalnego stupka skrzynke sterowniczg mozna zamontowac tylko z boku pojazdu.
Nalezy postepowac zgodnie z dostarczonymi ilustracjami dotyczgcymi podtaczania skrzynki sterownicze.

llustrowane czesci

BoM
Nr pozycji | Opis llosé
6.5 pt Wspornik skrzynki sterowniczej 1
2 Wspornik podpory skrzynki sterowniczej 1
3 Podktadki ptaskie i sprezyste M4 2
4 Sruby M4 x 35 2

Mocowanie do ramy w ksztatcie litery A

Ponizsze kroki pokazuja, jak przymocowac wspornik skrzynki sterowniczej do ramy w ksztatcie litery A. Wspornik
skrzynki sterowniczej powinien by¢ zamontowany na przekatnej ramy w ksztatcie litery A. Jego pozycja bedzie
zaleze¢ od obramowania bagaznika, takiego jak uktad tapicerki w pojezdzie. Jeéli skrzynki sterowniczej nie mozna
zamontowac na ramie w ksztatcie litery A ze wzgledu na przeswit, nalezy przejé¢ do krokéw mocowania do boku
pojazdu.

Przeciggnij element 2 przez element 1, jak pokazanona ~ Wt6z elementy 3 i 4 do wspornika skrzynki sterowniczej,
rysunku. Zamontuj element 2 nad przekatng naramiew  jak pokazano na rysunku.
ksztatcie litery A.
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3) Wspornik skrzynki sterowniczej

—

Skrzynke sterowniczg mozna teraz wstawi¢ do elementu
1.

Upewnij sig, ze element 2 jest mocno docisniety przed
dokreceniem elementu 4, jak pokazano na rysunku.
Mocowanie do boku pojazdu (uniwersalny stupek)

Ponizsze kroki pokazuja, jak przymocowa¢ wspornik skrzynki sterowniczej do boku pojazdu w przypadku montazu
uniwersalnego stupka lub gdy nie mozna go przymocowac¢ do ramy w ksztatcie litery A. Wspornik skrzynki sterowniczej
nalezy zamontowac na wewnetrznej tapicerce w bagazniku pojazdu za pomocg wkretéw samogwintujgcych z
dostarczonego zestawu elektrycznego. Upewnij sig, ze wspornik jest zamontowany blisko uniwersalnego stupka / ramy

w ksztatcie litery A.

Znajdz miejsce w bagazniku obok uniwersalnego stupka. Po zamocowaniu elementu 1 wtéz skrzynke sterownicza.
Za pomoca wkretéw samogwintujgcych dostarczonych
w zestawie elektrycznym przymocuj element 1 do
wewnetrznej tapicerki, jak pokazano na rysunku.
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4) Skrzynka sterownicza

2-kierunkowa skrzynka sterownicza

2-kierunkowa skrzynka sterownicza posiada trzy ztgcza. Skrzynke sterowniczg mozna ustawi¢ na dwa sposoby. Obie

opcje przedstawiono ponizej.

W)

Opcja 1 - Skrzynka sterownicza ustawiona pionowo.

4-kierunkowa skrzynka sterownicza

Opgja 2 - Skrzynka sterownicza potozona na boku.

4-kierunkowa skrzynka sterownicza posiada cztery ztgcza. Skrzynke sterowniczg mozna ustawi¢ na dwa sposoby.

Obie opcje przedstawiono ponizej.

Opcja 1 - Skrzynka sterownicza ustawiona pionowo.

Opcja 2 - Skrzynka sterownicza potozona na boku.

Smart Lifter — Seria L-M
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5) Instrukcje dotyczace okablowania

Istniejg dwa rodzaje skrzynek sterowniczych, w zaleznoéci od tego, czy montowany jest wciggnik 2-kierunkowy czy
4-kierunkowy. Ponizej znajduja sie rysunki zaréwno 2-kierunkowej skrzynki sterowniczej, jak i 4-kierunkowej skrzynki
sterowniczej. Ztgcze 4-kierunkowe ma dodatkowy przewdd dla serwomotoru wktadania/wyciggania.

Konfiguracja okablowania Konfiguracja okablowania
2-kierunkowego 4-kierunkowego

1 = Podtgczenie akumulatora 12 V 1 = Podtgczenie akumulatora 12 V

2 = Podtgczenie silnika 2 = Podtgczenie silnika

3 = Podtaczenie pilota 3 = Serwomotor wktadania/wyciggania

4 = Podtaczenie pilota
OKABLOWANIE SPRZETOWE SKRZYNKI STEROWNICZEJ

Czarny przewéd z twardego drutu

Oprawka
bezpiecznika

Akumulator
samochodowy
12v

. Aby uzyskac bardziej szczegdtowe informacje na temat okablowania, zapoznaj si¢ z instrukcjami montazu
specyficznymi dla pojazdu lub uniwersalnymi instrukcjami montazu.

. Podtacz 6-metrowy CZERWONY kabel (dostarczony w zestawie elektrycznym) do CZERWONEGO kabla na
skrzynce sterowniczej za pomoca niebieskiego ztgcza taczacego. Podtgcz CZERWONY przewdd do dodatniego
bieguna akumulatora pojazdu za pomocg dotgczonego uchwytu bezpiecznika. W razie potrzeby zabezpiecz
kabel za pomoca dostarczonych opasek kablowych.

. Podtacz 1-metrowy CZARNY kabel (dostarczony w zestawie elektrycznym) do CZARNEGO kabla na skrzynce
sterowniczej za pomocg niebieskiego ztgcza tgczacego. Podtgcz CZARNY kabel do odpowiedniego punktu
uziemienia z tytu pojazdu. NIE uzywaj pomalowanej powierzchni do uzyskania uziemienia. Moze to prowadzi¢
do przerywanego dziatania Smart Liftera.
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5) Instrukcje dotyczace okablowania

POD£ACZANIE SILNIKA GORA/DOL
Ponizszy schemat przedstawia sposdb podtagczenia silnika géra/doét do skrzynki sterowniczej. Oba ztgcza sg koloru

szarego.

Przewéd
silnika

2-kierunkowa
skrzynka
sterownicza

Ztacza silnika

PODLACZANIE PILOTA
Ponizszy schemat pokazuje, jak podtgczy¢ pilota.
Upewnij sig, ze ztgcze jest catkowicie wtozone, a 26ty ogranicznik nie jest widoczny.

2-kierunkowy pilot

e}

10
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5) Instrukcje dotyczace okablowania

Wspornik serwomotoru 4-kierunkowego

Wspornik serwomotoru jest kompatybilny tylko z 4-kierunkowym Smart Lifterem. Zamocuj wspornik serwomotoru, jak
pokazano na rysunku.

Wspornik serwomotoru ramy w ksztatcie litery A Wspornik serwomotoru uniwersalnego stupka
Nalezy pamieta¢, ze zdejmowany wspornik serwomotoru  Nalezy pamigta¢, ze przykrgcany wspornik serwomotoru

zostat przedstawiony w celach ilustracyjnych. zostat przedstawiony w celach ilustracyjnych.
©
=
)

Mocowanie serwomotoru WKtEADANIA/WYC
Ponizsze ilustracje przedstawiajg sposéb montazu serwomotoru na ramie w ksztatcie litery A. Uniwersalny stupek
weiggnika Smart Lifter jest montowany w ten sam sposéb.

Upewnij sig, ze wspornik serwomotoru znajduje sie na Nasun serwomotor na ptytke przetgczajgcg na Smart
swoim miejscu. Wsun serwomotor na wspornik. Wsun Lifter. Wsun sworzen radetkowany przez serwomotor i
sworzen radetkowany przez serwomotor i wspornik, jak ptytke przetgczajgcsy, jak pokazano na rysunku.
pokazano na rysunku.

PODtACZANIE SERWOMOTORU WKEADANIA/WYCIAGANIA
Ponizszy schemat przedstawia podtgczenie dla wersji 4-kierunkowej. Oba ztgcza sg koloru czerwonego.

% (

4-kierunkowa
skrzynka \\

4-kierunkowy

sterownicza

AN

_

Serwomotor

Ztacza

serwomotoru Przewéd

serwomotoru

Smart Lifter — Seria L-M www.autochair.co.uk
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6) Umiejscowienie silnika

Strona silnika
W zaleznoéci od pojazduy, silnik Smart Liftera mozna zamontowac¢ po dowolnej stronie.

Silnik po lewej stronie
P

Zmiana strony silnika
Ponizsze kroki pokazg, jakie komponenty nalezy zdemontowac i ponownie zamontowad, aby zmieni¢ strone silnika w
Smart Lifterze.

llustrowane czesci

Zestawienie materiatéw (BoM)

Nr pozycji | Opis ILOSE
1 Sruba dociskowa z tbem szesciokatnym M6x10 3
2 Podktadka sprezysta M6 3
3 Silnik L-M (Mk2) z ptytg przejéciowa 80 kg 1
4 Obudowa tozyska L-M (Mk2) 1
5 Sruba z tbem stozkowym M6x10 3
6 Szpula L-M (Mk2) 1
7 Sruba dociskowa z them stozkowym M5x8 2

Smart Lifter — Seria L-M www.autochair.co.uk



6) Umiejscowienie silnika

Zmiana strony silnika

W przypadku koniecznoéci zmiany strony silnika z prawej na lewg ze wzgledu na problemy z przeswitem, nalezy
skorzystac¢ z ponizszych informacji i krokéw w celu zmiany strony silnika.

e

:

Krok 1

Catkowicie rozwin tasme, upewniajac sig, ze masz dostep

do $rub dociskowych szpuli.

Krok 2

rok 3

Wymontuj obudowe tozyska. Wymontuj elementy 4 i 5,

jak pokazano na rysunku.

Krok 4
Wymontuj elementy 1,2 i 3.

Smart Lifter — Seria L-M
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6) Umiejscowienie silnika

Krok 5
Przymocuj elementy 1, 2 i 3 po przeciwnej stronie Smart ~ Dokreé elementy 7 do elementu 6, aby zabezpieczy¢
Liftera, jak pokazano na rysunku. silnik. Upewnij sie, ze silnik jest zablokowany na swoim
miejscu.
©
I
QS
Krok 7 Odwracanie kierunku szpuli
Przymocuj elementy 4 i 5 po przeciwnej stronie. Po zmianie strony silnika konieczne bedzie odwrédcenie

kierunku szpuli. Naciskaj przycisk GORA/DO, az tasma
wysunie si¢ catkowicie i zacznie nawija¢ w przeciwnym
kierunku. Kierunek ruchu tasmy bedzie wtedy ponownie
odpowiadat przyciskowi na pilocie.

Smart Lifter — Seria L-M www.autochair.co.uk
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7) Instrukcje dotyczace konfiguracji

2-punktowy drazek rozporowy (typu ,,dziurka od ylocowagle_ t:f(rqzka "°ZI3°"0Vf’k<)39<?<
9 ; 2 ” rZymocCuj drgzek rozporowy w sposob pokazany
klucza” i ,karabificzyk”) na ponizszej ilustracii.

420mm (16.53 cala) Minimum
680mm (26.77 cala) Maksimum

=

=
399mm \ @
(15.7 cala) Zacisk pasa
aksimum @ 3mm
(7/64 cala)

Zaciski regulacji drazka rozporowego
4mm
1/8 cala

Ustawianie drgzka rozporowego

Zmierz urzadzenie wspomagajgce mobilnos¢ i w razie potrzeby dostosuj szerokos¢ drazka rozporowego i dtugosé
pasa, jak pokazano w ponizszych krokach.

NIE ustawiaj drazka rozporowego poza maksymalne/minimalne limity, jak pokazano powyzej.

Regulacja szerokosci

Aby wyregulowa¢ drazek rozporowy, znajdz éruby Wysun drgzek rozporowy i dokre¢ Sruby regulacyjne na
regulacyjne pod drazkiem. 2gdang szerokos¢.

Regulacja paséw

Aby wyregulowaé pasy na drgzku rozporowym, poluzuj Przesun pas w dét i dokrec¢ Sruby regulacyjne na zgdanej
$rube regulacyjng, jak pokazano na rysunku. dtugosci.

Smart Lifter — Seria L-M www.autochair.co.uk 15



7) Instrukcje dotyczace konfiguracji

USTAWIENIA

Smart Lifter jest testowany i ustawiany w pozycji nominalnej dla pojazdu, dla ktérego jest przeznaczony. W takim przy-
padku konieczne moze byé dostosowanie do pojazdu. Sruby sa dokrecane tylko w celu uniemozliwienia ruchu podczas
transportu. Wszystkie mocowania musza by¢ catkowicie dokrecone i sprawdzone podczas instalacji i serwisowania.

Ustawienia maksymalne i minimalne (staty wciggnik)

774mm (30.5 cala)

540mm (21.3 cala)
Zacisk
poziomy
=
]
3
N 5mm
< (5/32 cala)
E
£ E 3
I 1240mm 3
e (48.8 cala) 3
==z
Zacisk 1485mm
pionowy (58.5 cala)
5mm
(5/32 cala) .
L pionowy
MINIMALNE
= WYDLUZENIE 5mm
MAKSYMALNE[ 2| o Grzm
WYDEUZENIE -

Ustawienia maksymalne i minimalne (sktadany wciggnik)

771mm (30.4 cala

|
|
)
540mm (21.3 cala)
Zacisk ‘
poziomy.
= 5mm
8 § (5/32 cala) Zacisk
3 poziomy
2 -
E ©
£ 3 5mm
4 gl ¢ (5/32 cala)
=) = >
g
| | 1260mm E da
tA (49.6 cala) IS
1480mm
Zacisk (58.3 cala)
pionowy
Smm Zacisk
- (5/32 cala) sonowy
Yrma ' om
MAKSYMALNE = MINIMALNE == 5mm
WYDLUZENIE ! WYDLUZENIE (5/32 cala) !

Smart Lifter — Seria L-M www.autochair.co.uk
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7) Instrukcje dotyczace konfiguracji

Ustawianie wysiegnika (wysuw w pionie)

Smart Lifter zostanie dostarczony zmontowany i ustawiony na nominalny rozmiar wysiegnika odpowiedni dla pojazdu.

Jedli wymagane jest bardziej optymalne ustawienie wysiegnika, mozna zastosowac nastepujgca procedure.

%@

)

Podpierajgc wysiegnik poziomy Smart Liftera, odkrec Przesun Smart Lifter do gory i recznie dokre¢ ptytke w
ptytke na stupku obrotowym za pomocg klucza wybranym miejscu. Przetestuj i po upewnieniu sig, ze
imbusowego 5 mm, jak pokazano na rysunku. ustawienie jest prawidtowe, dokre¢ momentem 22 Nm

(16,2 funta na stope).

Ustawianie wysiegnika (wysuw w poziomie)

Wysuw w poziomie petni dwie funkcje: przede wszystkim jest regulowany w celu dopasowania do szerokoéci drazka
rozporowego, zapewniajgc obracanie dragzka rozporowego bez uderzania o wysiegnik. Mozna go réwniez zwigkszyc,
aby zapewni¢ wigkszy przeswit miedzy urzadzeniem wspomagajacym mobilnos¢ a pojazdem podczas podnoszenia/
opuszczania. Jesli wymagane jest bardziej optymalne ustawienie wysiggnika poziomego, mozna zastosowac
nastepujgcag procedure.

Odkre¢ ptytke na ramieniu wysiegnika za pomocg 5Smm  Przesun wciggnik na zewnatrz i dokreé ptytke momentem
(3/16 cala) klucza imbusowego, jak pokazano na rysunku. 22 Nm (16,2 funty na stope) w zgdanym miejscu.

Smart Lifter — Seria L-M www.autochair.co.uk
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8) Instrukcje dotyczace pilota

2-KIERUNKOWE ELEMENTY STERUJACE PILOTA
Funkcje przyciskéw

PRZYCISK GORA PRZYCISK GORA = Naciénij i przytrzymaj, aby tasma
PRZYC|5K DOt przesuneta sie w gore
PRZYCISK DOt = Naciénij i przytrzymaj, aby tasma
przesungta sig w dot
PRZYCISK WEACZANIA/
WYLACZANIA = Gdy pilot jest wtgczony, bedzie on
SER\N'SO A poéépvvietjlony ! v
DIODA LED

PRZYC
WLACZANIA/WY{:ACZANIA
4-KIERUNKOWE ELEMENTY STERUJACE PILOTA
] Funkcje przyciskow
PRZYCISK GORA PRZYCISK WEACZANIA/

PRZYCISK DOt WYLACZANIA = Naciénij i zwolnij, aby wtaczyé/wytaczyé
, zasilanie. Jesli podéwietlenie jest
PRZYC|SK widoczne, wciggnik jest wtgczony, jesli
KELADANIE nie - jest on wytgczony.

2 PRZYCISK GORA = Naciénij i przytrzymaj, aby wciggnik
SERWISOWA N e przesunat sie w gére
DIODA LED \ =, PRZYCISK DO = Naciénij i przytrzymaj, aby weiggnik
PRZYCISK przesunat sie w dot
WYCIAGANIE PRZYCISK WYCIAGANIE = Nacisnij i przytrzymaj, aby wysung¢
PRZYCISK wciggnik
WEACZANIA/WYEACZANIA PRZYCISK WKEADANIE = Naciénij i przytrzymaj, aby wsunaé
wciggnik

Zabezpieczenie nadpragdowe (OCP)

Zabezpieczenie nadpradowe jest wbudowane w system, aby przedtuzy¢ zywotnos¢ Smart Liftera. Jesli system wykryje
zbyt duzy pobdr pradu, zasilanie systemu zostanie odcigte na 3 sekundy. Moze sig to zdarzy¢, jesli drazek rozporowy
lub urzadzenie wspomagajgce mobilnos¢ uderzy o przeszkode / zetknie sie z nig lub jesli podnoszony tadunek jest
wiekszy niz udzwig/limit wagi wciggnika.

Przycisk GORA, DOt, WYCIAGANIE lub WKEADANIE

Podczas ruchu weiagnika (GORA, DOk, WYCIAGANIE, WKEADANIE), jedli zetknie sig on z przeszkoda, a przycisk GORA,
DOk, WYCIAGANIE, WKEADANIE nie zostanie zwolniony, uruchomi sie OCP.

Podczas OCP (i przez 3 sekundy po zwolnieniu) PRZYCISK GORA, DOk, WYCIAGANIE lub WKt ADANIE jest wytgczony.
Nastepnie powréci on do normalnego stanu ,Wt.”

Czas uruchomienia OCP: 0,1s przyciski GORA, DOk, WYCIAGANIE i WKt ADANIE beda migaé przez czas ich naciénigcia
+ 3s po zwolnieniu.

Czestotliwos$¢ migania: WEACZ na 0,25 s, nastepnie WYEACZ na 0,25 s, po czym powtorz

Automatyczne wytgczanie

Jedli przez 5+0,5 minuty nie zostanie wykonana zadna operacja na pilocie, system wytgczy si¢ automatycznie.
Podswietlenie zniknie, wskazujac, ze urzadzenie jest wytgczone.

Zapobieganie wielokrotnemu naciskaniu

Jedli naciénigty zostanie wigcej niz 1 przycisk, zadna funkcja nie zostanie uruchomiona, a wszystkie przyciski beda
miga¢ miedzy poziomem niskim i wysokim, dopdki oba nie zostang zwolnione.
Naciénij ponownie przycisk w celu ponownego uruchomienia pilota - brak aktywacji po zwolnieniu drugiego przycisku.

Miekki start

Predkos¢ jest zwiekszana o 5% (petnej predkoéci) co 50 ms, az do osiggniecia petnej predkoéci (1 s) lub do
osiggniecia gérnego/dolnego limitu badZ wyzwolenia OCP.

Twarde zatrzymanie

Predkos¢ jest zmniejszana o 12,5% (petnej predkosci) co 50 ms, az do catkowitego zatrzymania (400 ms) lub do
osiggniecia gérnego/dolnego limitu badZ wyzwolenia OCP.
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8) Instrukcje dotyczace pilota

KONTROLKA SERWISOWA

Gdy pilot wykona 1500 naciénie¢ PRZYCISKU WEACZANIA (odpowiada to 1
wyprawie do sklepu dziennie, codziennie przez 1 rok), zaswieci sie kontrolka
serwisowa.

(Nalezy pamietad, ze dziatanie wciggnika nie zostanie zaktdcone po
wigczeniu kontrolki serwisowej).

Serwisowa dioda LED $wieci si¢ na pomaranczowo
Serwisowanie stupka - resetowanie licznika

Aby zresetowa¢ kontrolke serwisowa, wykonaj kolejne kroki po zakonczeniu serwisu.

Wytgcz pilota, Nacisnij PRZYCISK DO i Naciénij PRZYCISK Nacisnij PRZYCISK DO i
gdy urzadzenie i PRZYCISK WEACZANIA/ GORA, PRZYCISK DOt i i PRZYCISK WEACZANIA/
wspomagajgce WYLACZANIA przez 10 PRZYCISK WEACZANIA/  WYEACZANIA przez 10
mobilnoé¢ znajduje sie sekund. Jestes teraz w WYLACZANIA przez 10 sekund, aby wyjé¢ z trybu
na ziemi, naciskajgc trybie instalatora. sekund, aby zresetowac instalatora.

PRZYCISK WEACZANIA/ interwat serwisowy.

WYLACZANIA

UWAGA: Serwisowa dioda LED i pod$wietlenie przycisku WEACZANIA/WY£ACZANIA migng 5 razy, wskazujac, ze
resetowanie zostato zakornczone. Serwisowa dioda LED zostanie teraz wytgczona.
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9) Konfiguracja skrzynki sterowniczej

Programowanie skrzynki sterowniczej

Pilot bedzie musiat by¢ ustawiony na tryb L-M. Ponizsze kroki wyjasnig, jak zmieni¢ skrzynke sterowniczg z

domyséinego trybu LA na tryb L-M.
Tryb L-M zmienia maksymalny prad silnika na 30 A.

Nalezy pamieta¢, ze sterowanie pilotem 4-kierunkowym zostato uzyte do celéw ilustracyjnych. Sterowanie pilotem
2-kierunkowym jest ustawione tak samo jak sterowanie pilotem 4-kierunkowym.

Ustaw skrzynke sterowniczg na tryb L-M
Wejdz do trybu instalatora ~ Wybierz tryb L-M

Wyjdz z trybu instalatora

Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK
DO oraz PRZYCISK WEACZANIA/ GORA oraz PRZYCISK DOL przez
WYLACZANIA przez ponad ponad 3 sekund, aby wtgczy¢ tryb
10 sekund, aby wej$¢ do trybu L-M.

instalatora. UWAGA: Podéwietlenie przycisku

GORA mignie 3 razy, wskazujac
wybor trybu L-M.

Testowanie konfiguracji

Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK
DOk oraz PRZYCISK WEACZANIA/
WYLACZANIA przez ponad

10 sekund, aby wyjé¢ z trybu
instalatora.

Po dokonaniu wszystkich regulacji przetestuj konfiguracje. Jesli wymagane sg dalsze regulacje, nalezy je dostosowac i

przeprowadzi¢ ponowne testy.

Upewnij sig, ze urzgdzenie wspomagajgce mobilnos¢ jest wywazone
podczas podnoszenia i ze uchwyt do podnoszenia na urzgdzeniu
wspomagajgcym mobilnoé¢ nie élizga sie. Jesli urzadzenie wspomagajgce
mobilno$¢ podnosi sie bez problemu, przejdz do przekazania klientowi na
stronie 23. Jesli podczas podnoszenia wciggnik zatrzyma sie, konieczne
bedzie ustawienie pradu niestandardowego - patrz strona 21, aby
uzyskac instrukcje, jak to zrobié.

Po zakonczeniu konfiguracji nalezy przekazac urzadzenie klientowi.

Nieprawidtowy Srodek ciezkosci.
Wyreguluj, aby uzyskac¢ Srodek cigzkoéci,
przesuwajgc mocowania. Podnies, aby
sprawdzi¢ Srodek cigzkosci.
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9) Konfiguracja skrzynki sterowniczej

OSTRZEZENIE! Mozliwe jest ustawienie pradu klienta nizszego niz domyéine 30 A. Procedura
ta powinna by¢ wykonywana tylko wtedy, gdy zabezpieczenie nadprgdowe
(OCP) zostanie uruchomione podczas podnoszenia.

Ustawianie pradu niestandardowego
Testowanie konfiguracji. Jesli waga urzadzenia wspomagajgcego mobilnoé¢ pobiera wiecej niz 30 A pradu z silnika,
skrzynka sterownicza wytaczy sie. W takim przypadku konieczne bedzie ustawienie niestandardowego limitu prgdu.

Wejdz do trybu instalatora ~ Wybierz tryb L-M Ustaw prad niestandardowy

Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK

DOk oraz PRZYCISK Wx ACZANIA/ GORA oraz PRZYCISK DOk przez GORA, aby podnieéé cigzar i

WYLACZANIA przez ponad ponad 3 sekund, aby wtgczy¢ tryb zainicjowac¢ pomiar limitu pradu.

10 sekund, aby wejs¢ do trybu L-M. UWAGA: Upewnij sie, ze najciezszy

instalatora. UWAGA: Podéwietlenie przycisku skuter/wbzek inwalidzki klienta jest
GORA mignie 3 razy, wskazujac zamocowany. Upewnij sig, ze taSma
wybor trybu L-M. nie jest odwrécona. PRZYCISK GORA

musi odpowiada¢ ruchowi w gére.

Podczas podnoszenia i tuz przed uderzeniem drgzka rozporowego w wysiegnik zwolnij PRZYCISK GORA, a nastepnie
naciénij jednoczeénie PRZYCISK GORA i PRZYCISK WEACZANIA/WYEACZANIA, aby ustawié niestandardowy limit
pradu. )

UWAGA: Podswietlenie PRZYCISKU GORA mignie 6 razy, wskazujac, ze konfiguracja limitu pradu zostata zakonczona.
Limit pradu jest ustawiony na najwyzszg wartoé¢ zarejestrowang podczas podnoszenia +4A. Jesli wartos¢ ta
przekroczy 40A, limit zostanie ustawiony na 40A+2A.
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9) Konfiguracja skrzynki sterowniczej

Wyjdz z trybu instalatora

Po ustawieniu pradu niestandardowego wyjdz z trybu instalatora. Wykonaj petne podniesienie, aby sprawdzi¢, czy
system zachowuje sie zgodnie z oczekiwaniami.

Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK

DOk oraz PRZYCISK Wr ACZANIA/
WYLACZANIA przez ponad 10 sekund,
aby wyjé¢ z trybu instalatora.

Resetowanie pradu niestandardowego

Jedli podczas testu prad niestandardowy nie dziata zgodnie z oczekiwaniami, zapoznaj sig z ponizszymi instrukcjami
resetowania pradu niestandardowego.
Zresetuj prad
Wejdz do trybu instalatora niestandardowy Wyjdz z trybu instalatora

Nacisnij i przytrzymaj PRZYCISK Nacisnij i przytrzymaj PRZYCISK Nacisnij i przytrzymaj PRZYCISK
DOk oraz PRZYCISK WEACZANIA/ WEACZANIA/WYLACZANIA przez DOL oraz PRZYCISK WEACZANIA/
WYLACZANIA przez ponad ponad 3 sekundy, aby zresetowac WYLACZANIA przez ponad

10 sekund, aby wejs¢ do trybu niestandardowy limit pragdu do 10 sekund, aby wyjs$¢ z trybu
instalatora. wartoéci domysinej (30A). instalatora.

Po zakorniczeniu instalacji nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody sg podtgczone do
wciagnika.
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10) Przekazanie klientowi

Ustawienia statego wciggnika

Ustawienia sktadanego wciggnika

774mm 305 cals)

MAKSYMALNE]
WYDLUZENIE

1240mm
(a8 cai)

540mm 213 cal)

Gs4mm

ol
MINIMALNE
WYDLUZENIE

smm
/32

771mm 0.4 cals)

975mm 16.4 cale)

1o

MAKSYMALNE =
WYDLUZENIE l

540mm 213 cals)

711mm @8 cale)

1y

MNmaLNE B

WYDLUZENIE

Smm
Grazca

1480mm
(503 i)

1. Upewnij sie, ze wartoéci ustawien na stronie 16 nie zostaty przekroczone.

Dealer:

Adres:

Kod pocztowy:

Numer telefonu:

Data zakupu:

Numer seryjny:

.

v

2. Zademonstruj klientowi i upewnij sie, ze wie, jak

obstugiwa¢ Smart Liftera.

3. Prosimy o wypetnienie szczegdtéw dotyczacych

ustawierh Smart Liftera i drgzka rozporowego na

stronie 39 instrukcji obstugi.

Szczegoty dotyczace konfiguracji:

4. Szczegoty dotyczace ustawien Smart Liftera i drazka
rozporowego znajdujg sie na stronie 24 niniejszej

instrukcji.
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QUIOC Hair

Innovating Vehicle Adaptations since 1983

Prosimy o wypetnienie wszystkich ponizszych szczeg6téw, aby zachowaé zapis uzytej
konfiguracji i przekazaé go do dziatu instalacji.

Szczegoty dotyczace konfiguracji:

Numer zaméwienia:
Numer seryjny:

Data dostarczenia:

Szczegdty dotyczace dostawcy:

Nazwa:

Waga urzadzenia
wspomagajgcego mobilnosé:

Podpis:

Zaznacz szczegoty dotyczace wciggnika

Waga
znamionowa

40Kg (88lbs)

80Kg (175Ibs)

Typ 2-kierunkowy | 4-kierunkowy
sterowania
Uniwersaln Rama w
Metoda stupek Y ksztatcie litery A
montazu
Typ Staty Sktadany
wysiegnika

A

Parametry znamionowe
zestawu montazowego:
Parametry znamionowe
akcesoriow do podnoszenia:

mm (cala)

=P
= S| =

Instalator musi zachowac te kopie

SMART
LIFTER

Range
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